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1 Introduccién de producto

La puerta de barrera automatica de la serie CMP-200 es un nuevo producto de puerta de barrera combinado con la
aplicacion practica de los productos de puerta de barrera automatica en la industria. Su disefio de apariencia y estructura
sigue las necesidades del mercado y la industria, y la indicacion del semaforo tiene la experiencia humanizada. Como
producto econdémico de puerta de barrera automatica, los usuarios pueden adaptar la pluma recta telescépica de acuerdo

con las necesidades reales para satisfacer diferentes escenarios de aplicacion.

2 Apariencia y dimensiones
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3 parametros

(F~x—r U
1010mm
890mm

Adaptabilidad de potencia

Voltaje de entrada AC 220V / 110V + 20%, 50 / 60Hz

Potencia nominal

100W

maximo poder

120w

Control remoto

distancia

Campo abierto<30m

Control remoto

frecuencia

433MHZ, cédigo de aprendizaje

Material chasis

Placa de acero de gadolinio frio

Boommaterial Aluminio
Trabajando
-25°C~+75°C
temperatura




Humedad de trabajo <90% RH (sin condensacion)

Grado de proteccion IP54

Tamaiio de la carcasa (W * D [ H) 1010 * 350 * 280 (milimetro)

Tamaiio del paquete
1100 * 375 * 430 (milimetro)
(Ancho * profundo * altp)

Peso neto del chasis 45 kg

Chasis bruto

47 kg
peso
Pluma recta telescépica, longitud de la plumas4.5m, color rojo y blanco, la velocidad
de subida / bajada es de 3 s
Tipo de pluma

Pluma recta telescdpica, longitud de la pluma: 4,5 m ~ 6 m, color rojo y blanco, la velocidad

de subida / bajadaes de 6 s

4 funciones

1. El angulo de apertura y cierre es de 90 ° + 2 °.
2. Interfaces de subida, bajada y parada con entrada de interruptor estandar.
3. Funcién anti-rotura: con detector de bucle, detector de infrarrojos y funciones de onda de presion, evita que el

coche se rompa.

4. Proteccion de tiempo de espera del controlador: cuando el funcionamiento de la pluma es anormal y




excede el tiempo de subida y bajada, la pluma dejara de funcionar automaticamente. La puerta de la barrera se
5. puede controlar mediante un control remoto inaldmbrico y un botén de control cableado para satisfacer las
necesidades de diferentes aplicaciones de campo.

6. Soporta semaforos con voltaje AC y voltaje DC de 5V o 12V.

5 Estructura de transmision de movimiento

Boom arm

Mainboard

Fixed splint

Crank arm

Balance spring




6 Instalacion del cableado del tablero de control

1. Retire la cubierta del cableado del controlador principal de la puerta de barrera. Como se muestra abajo:

Comenzar

2. El tamafio de instalacion de la placa de control en el chasis de la puerta de barrera es el siguiente

(unidad: mm).

30, 30 30
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Consulte el diagrama de cableado del controlador de puerta de barrera y conecte las lineas una por una firmemente.

(Nota: la energia debe estar desconectada antes de la instalaciéon o el mantenimiento).

Después de verificar y confirmar un cableado confiable, vuelva a instalar la cubierta del cableado. Instale el

control remoto de escritorio. Coloque el control remoto de escritorio en el escritorio de la sala de guardia o

conéctelo a la pared y enchufelo. El diagrama de cableado del controlador es el siguiente:
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7 Instrucciones de puesta en servicio

1. Verifique todas las conexiones y asegurese de que sean correctas antes de conectar la
alimentacion.

2. Presione el botén "Arriba" del control remoto del escritorio o " "En el mando de&ando a distancia , el brazo sube
y se detiene automaticamente después del limite de subida. Si la direccion de funcionamiento es opuesta, ajuste

el cableado de subida y bajada del motor. Presione el botén "Abajo" del control remoto del escritorio o ™ en el

3. mango del control remoto , el brazo caera y se detendra automaticamente después i limite de caida. En el
proceso de caida, presione el boton "Arriba" del control remoto del escritorio o " "En el mando del mando a
distancia para subir el boom.

A

4, En el proceso de subida y bajada, presione el botén "Detener" del control remoto del escritorio 0 " "En
el mando del mando a di.ncia suspender la operacion
del boom. Advertencia: para evitar accidentes, no se permite que nadie se pare debajo del brazo
durante la depuracion.

5. En el proceso de caida de la pluma, conecte brevemente el detector de infrarrojos y la interfaz publica, la pluma
descendente se transfiere a la subida inmediatamente, que se detendra automaticamente después del limite
ascendente.

6. En el proceso de caida de la pluma, conecte brevemente el detector de bucle y la interfaz publica, la pluma descendente
se transfiere a la subida inmediatamente, que caera automaticamente después del limite ascendente y se detendra

automaticamente después del limite descendente.




En el proceso de elevacién de la pluma, conecte en corto el detector de bucle y la interfaz publica, la pluma caera
automaticamente después del limite ascendente y se detendra automaticamente después del limite descendente. En

otros estados (excepto el limite descendente), conecte en corto el detector de bucle y la interfaz publica, el brazo caera

automaticamente al limite.

7. Ajuste del interruptor de limite de pasillo de la puerta de barrera:

CMP-200 Barrier gate Hall limit switch adjustment:

1. Manually shake the motor, turn Right direction: Master arm Left direction:
the master arm to two terminal \\\;:\
|

2.If switch left and right, please

reinstall the circuit board on the

positions respectively, and then other side and insert the wiring

move the magnet to the Hall part. into the other end.Then adjust

The indicator light on the circuit the magnet according to the

board shall prevail and tighten /| Hallpart |

above steps.
the magnet. i -

/
Magni,

8. Método de intercambio de movimiento a izquierda y derecha:

CMP-200 Barrier gate left and right movement interchenge: ' Please release the spring and remove the boom before replacing!
[]
Exchange Left
< <




9. Coincidencia de tipo de longitud de brazo y resorte de compuerta de barrera:

CMP-200 Barrier gate spring hole selection:

R

Before leaving the factory, the boom of the machine

Straight boom 2<L<3m (spring wire diameters.5) "
e tpring . has been adjusted to the balance state. If the boom

Hole2 Straight boom 4<L<4.5m (spring wire diameter 5.5) | [length is changed or the spring is removed, the
machine must be adjusted balance again. Debugging
Hole3 SrSighthoomS=ISemiCprpgwisiciame er6) instructions: When the boom falls and shakes means
that the spring is not elastic enough. Tighten the
Hole4 spring. When the boom rises and shakes means that
Hole5 the spring is too elastic. Loosen the spring.

8 Instrucciones

1. Boton arriba

En el estado de parada, presione el botén "Arriba" del control remoto de escritorio o ™" en la manija del Aﬂrol

remoto para elevar el brazo. En el proceso de caida de la pluma, presione el boton "Arriba" del control remoto de

escritorio 0 " en la manija del control remoto para elevar inmediaﬁente la pluma.

2. Boton abajo

En el estado de parada, presione el boton "Abajo" del control remoto del escritorio o ™ en el mando del m3do a

distancia, y el boom caera. En el proceso de auge en aumento , presionando el boton "Abajo" del control remoto

del escritorio 0 ™ en el mando del mando a distancia no es valido. v

3. Bot6n Detener

En el estado de funcionamiento de la pluma ascendente y descendente, presione el boton "Parar” del

10



control remoto de escritorio 0 " en Ia‘nija del control remoto para detener el brazo.

4. Estudiar / eliminar el cédigo de control remoto

Cadigo de estudio: En el estado de parada, presione el boton "Estudio” en el controlador principal hasta que el indicador
REMOTO esté encendido, luego suéltelo, presione cualquier botdn en el control remoto, el indicador REMOTO se apagara y se
completara el estudio del cédigo.

Eliminar cédigo: En el estado de parada, presione el boton "Estudio" en el controlador principal hasta que el indicador REMOTO
esté encendido, continte presionando y mantenga presionado el botén "Estudio” hasta que el indicador REMOTO se apague y se

complete la eliminacién del cédigo. (Nota: se eliminan todos los cédigos).

9 Solucion de problemas

No. Nubes Causa de la averia Solucién
1. Conecte el
1. La fuente de alimentacién no
El indicador de ENCENDIDO no esta poder.
1 esta conectada.
encendido, el boton no responde. 2. Reemplace el

2. El fusible estallo.

fusible.
1. Mando a distancia 1. Recodificar.
El indicador de ENCENDIDO esta encendido, el codigo es incorrecto. 2. Reemplazar
2
no responde el control remoto. 2. Mala recepcion maodulo receptor.
maodulo. 3. Cambiar otro

"




3. Misma frecuencia

existe interferencia.

frecuencia.

El indicador POWER esta encendido,

1. El cable del motor es

El indicador de brazo ARRIBA y ABAJO abieftto o conectado es normal, el

motor no esta

corriendo.

incorrectamente.

2. El motor esta atascado.

1. Conecte el

alambre del motor.

2. Liberacion manual

motor.

Incapaz de subir o bajar boom para limitar.

1. La linea de limite esta

mal conectada.

2. Interruptor de limite roto.

1. Vuelva a conectar el

subiendo y bajando

linea de limite.

2. Reemplazar limite

cambiar.

La manija del control remoto no

responde.

1. La bateria del mango

esta baja.

2. Mango roto.

1. Reemplace la bateria.

2. Reemplace el

encargarse de.
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